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	北京大学香港科技大学深圳研修院

	
	运动控制技术应用实验室   



运动控制技术基础与应用
高级培训课程

邀    请    函

尊敬的                 :  
您好!
为促进运动控制技术在工业控制中的应用，固高科技有限公司与北京大学香港科技大学深圳研修院共同创办了“运动控制技术应用实验室”，旨在结合系统集成商和设备制造商的实际需求，以工程项目及专业研发平台为基础，为相关行业培养高素质工程技术人员。实验室常年在深圳举办“运动控制技术基础与应用”高级培训课程，我们诚邀您的参与！
最近一期培训课程安排如下：
· 培训时间
1.运动控制基础与应用A课程（内容见附件一）
2007年 9月 21日~ 9月 23日  9:00 ~ 17:30
· 培训证书：颁发北京大学香港科技大学深圳研修院签发的《培训证书》。
· 报名方式： 
1.请根据技术人员的专业程度，选择相应的课程。各课程说明详见附件。
2.请填好回执，于9月15日之前传真或Email回固高科技(深圳)有限公司。
3.或登陆http://web.ier.org.cn/articles.jsp?en=zyjspx ，网上报名。
4.为保证教学实验质量，每班招收学员25名，额满截止，请提前预约报名。

5.企业可根据工作安排，在回执或上述网站上说明希望参加培训的时间，我们将尽量根据需求安排课程。
· 培训费用： 

运动控制基础与应用A课程 1200元/人(含资料费和午餐)
住宿、晚餐及其余费用自理。实验室可帮忙安排住宿。
· 收费方式：
1. 现金（现场收取）；
2. 银行汇款： 收款人：深港产学研基地；
帐  号：1980 3273 10001；
开户行：招行深圳高新园支行。
· 注意事项：所收费用将开具发票。汇款交费的学员凭汇款底单报到。
	固高科技(深圳)有限公司

	联系人
	李小姐、薛先生
	E-Mail
	li.ym@googoltech.com

	电  话
	0755-26970839、26970823
	传  真
	0755-26970846、26970821

	邮  编
	518057

	地  址
	中国深圳高新技术产业园南区深港产学研基地大楼西座二楼W211#

	WWebsite 
	http://www.googoltech.com
http://web.ier.org.cn/articles.jsp?en=zyjspx


培训回执

回执日期：2007年   月   日

	回执人姓名
	
	单位名称
	

	参加人姓名
	性别
	部门与职务
	联系电话
	到达日期

	
	
	
	
	

	课程选择
	( A课程    ( B课程    ( C课程    ( 研修课

	酒店预定
	( 需要                              ( 不需要

	感兴趣的方向、产品与问题
	


附  件（一）：

运动控制技术基础与应用A课程

建立清晰的知识结构概念，认识通用运动控制技术，初识运动规划的重要性。强调PC和MC在系统中的作用。

教学特点：企业导师讲授＋认知实验

招生对象：从事运动控制技术应用开发的工程技术人员，或工业自动化相关专业毕业生。

学    制：3天

课程简介：
· 结合工程实例，导入运动控制技术相关知识;
· 讲解运动控制系统工作原理，系统硬件体系，元件选型;

· 介绍运动控制系统应用软件开发的基本过程和方法。

通过本课程的学习，使学员理解运动控制系统的基本原理和体系结构，初步了解运动控制应用系统的设计方法、实现技术及控制策略，奠定实际运动控制应用系统开发和认识基础和理论准备。
课程安排
	第  一  天
	

	第一节
	运动控制技术应用与发展概况。通过实例讲解，建立运动控制系统的概念。
	2学时

	第二节
	基础（DRIVER，MOTOR，LOADER）
	1学时

	第三节
	认知实验 DRIVER+MOTOR（步进，直流，交流伺服）+传动机构（连杆机构，齿轮，丝杠） 
	2学时

	第四节
	运动控制技术类型：

1. 独立运行的系统（非通用 ，如数控，机器人，特种机械等）

2. 基于PC的运控技术（HMI、MC、PLC，共性的运动控制技术提取，制作通用控制器）

3. 智能驱动器（以色列MC+DRIVER），网络+智能驱动器的发展

4. 基于PLC的运控技术（运控模块，日本）
	2学时

	第  二  天
	

	第一节
	运动规划（重点）

案例分析

运动过程中处理IO，速度均匀化，极微小圆弧替直角

模具加工表面光洁度，小线段连续加工，涉及的前瞻规划技术
	1.5学时

	第二节
	运动控制系统设计
	1.5学时

	第三节
	应用程序设计
	4学时

	第  三  天
	

	第一节
	运动控制系统搭建调试
	3学时

	第二节
	试验：演示  X-Y平台，开发平台
	2学时

	第三节
	实例剖析
	1学时


附  件（二）：
运动控制技术基础与应用B课程

（金属加工类运动控制基础课程，以雕铣机应用为实例）

教学特点: 企业导师讲授＋开发实验

学    制：3天，两天理论课，一天实验课；

招生对象：A班升级学员或具备同等基础的工程技术人员。

课程简介：

· 从系统集成角度，以数控雕铣机为实例,导入运动控制设备开发相关知识.

· 针对特定应用的系统构建、元件选型，机械、电气系统匹配等，具体分析运动控制系统硬件体系

· 以雕刻机为例，讲解运动控制应用软件开发过程（软件功能分析、体系设计、层次划分、特定软件模块设计），核心模块（G代码编译，HMI等）开发。

· 结合实验平台，指导学员自主完成运动控制系统基本模块的开发性实验。
通过本课程的学习，结合雕铣机应用，使学员深入理解金属加工类运动控制系统的基本原理和体系结构，了解运动控制应用系统的设计方法、实现技术及策略，为进一步深入研修运动控制系统开发奠定良好的工程基础。

课程安排

	第一天

	第一节
	数控雕刻机的技术要求，认识各种控制方式
	1学时

	第二节
	相关技术：实时要求（缓冲区），前膽技术，插补技术（各种形式）

         控制卡的编程结构
	4学时

	第三节
	定位、回零实验
	2学时

	第二天

	第一节
	实现流程：CAD——CAM——G代码——运动控制函数

编程技术：

HMI

DATA PROCESS

运控函数调用（举例，固高GE系列）
	5学时

	第二节
	差补实验
	2学时

	第三天

	第一节
	关键问题（实例）
	3学时

	第二节
	实验：G代码编译
	4学时


附  件（三）：
运动控制技术基础与应用C课程

（非金属加工类运动控制基础课程，以激光加工为实例）

教学特点: 企业导师讲授＋开发实验

学    制：3天，两天理论课，一天实验课；

招生对象：A班升级学员或具备同等基础的工程技术人员。

课程简介：

· 从系统集成角度，以激光外雕机为实例,导入运动控制设备开发相关知识.

· 针对特定应用的系统构建、元件选型，机械、电气系统匹配等，具体分析运动控制系统硬件体系

· 以激光外雕机为例，讲解运动控制应用软件开发过程（软件功能分析、体系设计、层次划分、特定软件模块设计），核心模块开发。

· 结合实验平台，指导学员自主完成运动控制系统基本模块的开发性实验。
通过本课程的学习，结合激光加工应用，使学员深入理解非金属加工类运动控制系统的基本原理和体系结构，了解运动控制应用系统的设计方法、实现技术及策略，为进一步深入研修运动控制系统开发奠定良好的工程基础。

课程安排

	第一天

	第一节
	激光外雕机的技术要求，认识各种控制方式
	1学时

	第二节
	相关技术：实时要求（缓冲区），前膽技术，插补技术（各种形式）

         控制卡的编程结构
	4学时

	第三节
	定位、回零实验
	2学时

	第二天

	第一节
	实现流程：CAD——CAM——G代码——运动控制函数

编程技术：

HMI

DATA PROCESS

运控函数调用（举例，固高GE系列）
	5学时

	第二节
	差补实验
	2学时

	第三天

	第一节
	关键问题（实例）
	3学时

	第二节
	实验：G代码编译
	4学时


附  件（四）：
运动控制技术工程研修

教学特点：企业导师指导＋自主开发实验+工程项目实践
学    制：1年(研修:9个月,实际项目开发:3个月)

招生对象：ABC课程升级学员；企业重点培养的技术骨干，或具有一定运动控制理论与实践基础的工程技术人员。

认证证书：经考核答辩合格，颁发北京大学香港科技大学深圳研修院 “运动控制技术系统工程师证书”。
通过研修和工程项目应用开发实践，熟练掌握运动控制应用系统的设计方法、实现技术及策略，具备独立进行运动控制系统项目开发能力，获得实验室“运动控制技术系统工程师”资格认证。
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